
2相中空轴步进电机

□42mm

□42mm

□56mm

□56mm

可充分利用中空轴结构的优势设计设备。

･中空轴内可通气体、激光、电缆等。

･通过在中空轴上安装丝杆、齿轮轴等, 

可减少动力结构中的零部件数量, 从而节省空间。

适用于半导体生产设备､一般工业设备､机床､搬运设备

■外形图 (单位 : mm)

■应用范围

■特长
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UL1430 CSA AWG22
导线

其他可选件 : 电机用电缆4835710-1 电机侧带连接器的驱动器与连接的电缆。
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端子No. 导线颜色制造商 : 日本压接端子制造

导线 UL1430 AWG26

外壳 : EHR-6 黑

端子 : SEH-001T-P0.6

黑
红
黄
蓝
橙
白

RoHS
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DC24V使用橡胶连轴器

与我司 DC 输入驱动器配套使用时的特性图。

( 驱动器型号 : US1D200P10)

恒电流电路

电源电压 : DC24V・绕线电流 : 2A/ 相

2 相励磁 ( 全步 )

JL=0.94×10-4kg・m2

( 使用橡胶连轴器 )

使用橡胶连轴器

与我司 DC 输入驱动器配套使用时的特性图。

( 驱动器型号 : US1D200P10)

恒电流电路

电源电压 : DC24V・绕线电流 : 1.2A/ 相

2 相励磁 ( 全步 )

JL=0.94×10-4kg・m2

( 使用橡胶连轴器 )

DC24V
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■ 特性图

■ 特性图

■ 规格

■ 规格
型号

保持转矩
2 相励磁时

额定电路 绕线电阻 绕线电感 转子惯量 轴外径 轴内径 质量

电缆规格 连接器规格 N･m 及以上 A / 相 Ω / 相 mH / 相 × 10-4kg・m2 mm mm kg 

－ 103H5205-0419 0.2 1.2  2.4  2.3 0.036 φ 8 φ 5 0.23

型号
保持转矩
2 相励磁时

额定电路 绕线电阻 绕线电感 转子惯量 轴外径 轴内径 质量

电缆规格 连接器规格 N･m 及以上 A / 相 Ω / 相 mH / 相 × 10-4kg・m2 mm mm kg 

103H7121-0419 － 0.42 2 1.25 1.8 0.1 φ 15 φ10.9 0.47

1.8° ／步 单极绕线

1.8° ／步 单极绕线

（2）
（1）
（3）

（5）（6）（4）

　( ) 内为连接器引脚编号 旋转方向　按下记顺序直流励磁时 , 旋转方向为从输出轴观察的顺时针方向旋转。

连接器引脚编号

（1.6） （5） （3） （4） （2）

励磁顺序

1 ＋ － －

2 ＋ － －

3 ＋ － －

4 ＋ － －

橙

白

蓝

红 黄黑

旋转方向　按下记顺序直流励磁时 , 旋转方向为从输出轴观察的顺时针方向旋转。

导线颜色

白 / 黑 红 蓝 黄 橙

励磁顺序

1 ＋ － －

2 ＋ － －

3 ＋ － －

4 ＋ － －

■ 内部接线

■ 内部接线


